D.04.01.01. HUMUSOWANIE | OBSIANIE TRAW A (kod WSZ 45112700-2)
1.  WSTEP

1.1. Przedmiot Specyfikacji Technicznej

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Techniczrejwmagania dotycze wykonania i
odbioru robo6t wykaczeniowych dla zadani@udowa sieci wodocigowej z przylaczami w
miejscowdasciach: Jamno, Rakéwka, Putaczéw — gmina Rakow.

1.2. Zakres stosowania Specyfikacji Technicznej

Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako DokdurRemetargowy przy zlecaniu i
realizacji Robot wymienionych w p. 1.1.

1.3. Zakres Robot uj etych w Specyfikacji Technicznej

Ustalenia zawarte w niniejszej Specyfikacji Technig stanowi wymagania
dotyczice Robdét zwjzanych z wykonaniem humusowania.
Zakres Robo6t obejmuje wykonanie przez humusowaarmstwy 10 cm i obsianie traav

1.4. Okreslenia podstawowe

Okreilenia podane w niniejszej Specyfikacji Techniczrsgj zgodne z normami,
wytycznymi i okrégleniami  podanymi w Specyfikacji Technicznej DM.00.@0.
~Wymagania Ogodlne”.

1.5. Ogolne wymagania dotycz ace Robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za jd@koRobot i ich zgodn& z Dokumentagj
Projektovs, Specyfikacj Techniczi i poleceniami Kierownika Projektu. Ogolne wymagani
dotyczce robo6t podano w Specyfikacji Technicznej DM.0Q00,Wymagania Ogdlne”.

2. MATERIALY

Materiatami do umocnienia skarg: s
— humus pozyskany z robét przygotowawczych lub zakuypi
— nasiona traw.

2.1. Humus

Humus powinien by ziemia urodzajm o zawartéci od 3 do 20% skiadnikow
organicznych. Humus powinien ®&yozbawiony kamieni wkszych od 5cm i wolny od
zanieczyszczeobcych. Jako humus najewykorzystd miejscows ziemk urodzajma zdjgta
przy wykonywaniu robo6t ziemnych, po przygotowanio wykorzystania przez uswiie
zanieczyszcze korzeni i kamieni.

2.2. Nasiona traw

Wyboér gatunku naley dostosowé do warunkéw miejscowych, tj. do rodzaju gleby i
stopnia jej nawilgocenia. Najlepiej naglagic do tego celu specjalne mieszanki traw
wieloletnich, majcych g:ste i drobne korzonki. de Kierownik Projektu nie ustali inaczej, to
do obsiania skarp natge uzy¢ uniwersalnej mieszanki traw.
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3. SPRZET
3.1. Wymagania ogolne dotycz ace sprz etu

Wykonawca jest zobowtany do wuywania jedynie takiego spgtu, ktéry nie
spowoduje niekorzystnego wplywu na wdavosci wykonywanych Robdét, zaréwno w
miejscu tych Robot, jak teprzy wykonywaniu czynriei pomocniczych oraz w czasie
transportu, zatadunku i wytadunku materiatow, spuratp. Sprzt uzywany przez wykonawc
powinien uzyské& akceptag Kierownika Projektu. Liczba i wydaj8é sprztu powinna
gwarantowa przeprowadzenie robot, zgodnie z zasadami stkmgmi w Dokumentacji
Projektowej, Specyfikacji Techniczne] iwskazaniat¢tierownika Projektu w terminie
przewidzianym kontraktem.

Sprzt powinien by stale utrzymywany w dobrym stanie technicznym. Bhawca
powinien réwnie¢ dysponowa sprawnym spriem rezerwowym, unmiwiajacym
prowadzenie rob6t w przypadku awarii sgitzpodstawowego.

Wykonawca usunie na wiasny koszt z placu budowyzespnie odpowiadaicy
warunkom kontraktu i wymaganiom sformutowanym w Duolentacji Projektowej,
Specyfikacji Technicznej oraz wskazaniach Kierowariojektu.

4, TRANSPORT

4.1. Wymagania ogélne dotycz ace transportu

Wykonawca jest zobowzany do stosowania jedynie takiéfodkow transportu, ktore
nie wptym niekorzystnie na wkiwosci wykonywanych robot.

Liczba srodkow transportu powinna gwarantawgrowadzenie robot, zgodnie z
zasadami okigonymi w Dokumentacji Projektowej, Specyfikacji Tescznej i wskazaniami
Kierownika Projektu, w terminie przewidzianym w Kaakcie.

4.2. Wymagania dotycz ace transportu

Dowiezienie materiatdw wymienionych w p. 2 ama dokona dowolnym srodkiem
transportu.

Zanieczyszczenia powstale podczas przygotowania ubum do powtdrnego
zabudowania naky odwiezc..

Wykonawca jest zobowtany do utrzymania nawierzchni jezdni w stanie tays
przez bigace usuwanie resztek humusu naniesionych kotamizgdéja oraz rozsypanych w
trakcie prowadzenia robot.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Wwykonanie

a) profilowanie powierzchni przegiccie nierowndci,

b) przygotowanie humusu do ponownego wbudowania prgangcie zanieczyszcze
korzeni itd.,

c) zatadunek i odwdz zanieczysz6ze przygotowania humusu do ponownego
wbudowania,

d) rozcielenie warstwy humusu z lekkim zggczeniem do gruloi przewidzianej
w Dokumentacji Projektowej,

e) obsianie uniwersainmieszank traw wieloletnich na sucho,

f) podlanie wod,

g) pielegnacja obsiewu,
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h) ewentualne obsianie miejsc, w ktérych zzmgch przyczyn nasiona traw nie
wykietkowaty.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT
Kontrola jakaéci Rob6t polega na sprawdzeniu wymogow podanych 2vigb.

7. OBMIAR ROBOT

Jednostk obmiarows jest metr kwadratowy (m2) powierzchni wykonanego
humusowania i obsiania traw

8. ODBIOR ROBOT

Odbioru Robot dokonuje Kierownik Projektu na zasdédekrélonych w Specyfikaci
Technicznej DM.00.00.00. ,Wymagania Ogolne”.

9. PODSTAWA PLATNO SCI

Podstaw ptatngci jest cena jednostkowa metra kwadratowego (m2Zhdsowania i
obsiania traw.
Cena jednostkowa obejmuje:
zakup mieszanki nasion traw,
lokalne przemieszczenie humusu i jego przygotowdaiponownego wbudowania,
zatadunek i odw0Oz pozostat z przygotowania humusu do powtérnego wbudowaaia
odlegta¢ 3 km,
utozenie humusu gr. 10 cm wraz z zagczeniem,
obsianie mieszankraw,
podlanie wod i pielegnacja,
ewentualny dosiew trawy,
oznakowanie robot i jego utrzymanie.
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